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Program Studi

NID * Nama l)osen

KIVIK - Mata Kuliah

M.ntrri

Single Board Computer, Raspberry P[ $PlO,
IIWM, contoh program untuk melngatur LEI)
dan pernbacaan $ensor"

Koneksi R.nspberry Pi dengan VNC,
pemrograman GPIO Raspberry Pi (Output,
Input dan h,vent detect).

Motor DC magnet pennanen, pengendalian
arah putm motor I)(', pengendalisn kecepatam
motor DC. Penuograman PWM menggunakatr
Raspbeny I'i.

Sistern p$ngserak roda tunggal. di fferensi al,
dually drive, synchro, omni directional.
Pengendali on/off dan PlD.
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I Knmis, ?? Sep 30?2 13:30 - t6:00 Pengennlan Rasptrerry Pi

? Kamis, ?9 Sep ?02? 13:30 - 16:00 GPIO Rnspberry Pi
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4 lfumis, 13 Oct ?02? 13:30 - 16:00

5 Kamis, ?0 Oct ?02t t3:30 - 16:00 Aktuator

$i Kamis. ?? ()ct ?'02? t 3:30 - 16:00 Aktuator

I Kamis, 03 Nov ?033 I3:30- l6:00 Komunikasi Serial Raspberry Pi

^Knmis, 10 Nov 30?? I3:30 - 15:30 [.J'rs

I Kamis. 17 Not'I02? t3:30 - 16:00 Prcyek Rohotika

Sistem Penggerak dnn Pengendulian pada
Robot

M.otor Stlrvo digital: konstruksi dun prins\r
kerja. cara pengendalian, jenis-jenis servo
digital, rangkaian dan pemnrgraman.

Motor stepper: konstruksi dan prinsip herja,
car'a pengendalian, jenis-jenis motor st'epper,
rangkaian driver dan pemrogramon,

('lass senial, pembuataur ohjek serial. method
dan atribut clttss serial, deteksi port serial,
komunikasi ser:ial rasphemy dan Arduino,
contr>h penuograman,"

[J:t's

Pemhagian topik unttrk proyek robotika serla
grenj ela sun prinsip keqi a mas ing- masing topik :

lxngan robot untuk menyelesnikan persamaan
matematiika. mini soccer robot, mobile rnbot
runtuk menggamhar, .i ari rchot r.urtuk bennain

A{;0s

A60S
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Pengujian hardware rJan r:rekanik robrx: serta
pernbuntan pcb dan rangkaian robot.

llengujiun motor stepper pada jari penekan tuts
piano dan lengan nrhot, tlisain 3d untuk base
rohttt, pernbuatrur pch rnini soc{.'$r robot,

Pengujiun mCItor s$I\'$ peneka:r tuts keyboald,
p$m.rogrflrnan pergerakan lmming lengan r*hot.
peranoengzur 3D dudukan dan hentuk rnini
socoer robot.

Perancangan p$rs&mafil inverse kinematik
untuk pergernkan lengan rotrot, pengaturan
sudut jui rohot penekan tuts keyhoard, dan
psrancangan roller untuk handling bola pada
rnini socser robot.

Penrlruatan dataset lxngenalan ang,ka dan
operator aritmatika. pengujian algoritma
inverse kinematik padu pergerakan lengan
rcbot, pengujian roller handling hola pa*I rmini
soccer rohot, dan pengaturnn posisi sudut jari

Kalihrasi trrergerahan lengan nrbot, revisi posisi
handling hr.rla pada robot mini soocer,,
pengamhilan ulang data set augka rlan operatr:r
aritmntika, perekamilr tile rnidi.
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1r) Knm.is, ?'$ Nuv ?.033 13:30 - 16:00 Proyek Rntxltika

Ii Knmis" 01 Dec ?0?2 13:30 - 16:00 Proy*k Robotika
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Budi,['larsont:

Iludi }"larsono
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Kamis, 08 Dec 20?? 13:30 - t6:00 Proy*k Rohr.rtika

Kamis, 1$ Dec 3022 I 3:30 - 16:00 Proyek Robrxika

Kamis, I? Jan ?033 13:30- 1{i:00 Iln:yek ll.obotika

1* Kamis, 3{r Jan ?C}?3 l3:30 - 15:30 I.JAS

*, i r{ i}i

14 Kamis, 05 Jan ?0?3 13:30 - l{i:t}0 Proyt* Robotika A6()S
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5PEEA (K)
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Nim
Mahasiswa

Nama
Mahasiswa

22 Sep
2022

29 $ep
?0?2

06 Oct
2022

13 Oct
2022

20 Oct
2022

27 Oct
2022

03 Nov
2022

17 Nov
202?

24 Nov
2022

0I Dec
2022

08 Dec
2022

212018010 WILLIATVIS $U$ENO
212018012 FIRMANDO SAMUEL ZEFANYA RAHJA$
212018013 CRISTIAN JOZEPH
t 1 202000 I ANANDA KESHAVA
2 1 2020002 NEVIN
2 1 2020003 WIRAYUDHA TANJAYA
2 1 2020007 HARDI SUTOMO
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Nim
Mahasiswa

Nama
Mahasiswa

15 Dec
2022

05 Jan
2023

12 Jan
2023

212018010 VVILLIAMS SUSENO
212018012 FIRMANDO $AMUEL ZEFANYA RAHJA$
?12018013 CRI$TIAN JOUEPH
2 1 202000 1 ANANDA KESHAVA
2 1 2020002 NEVIN
2 1 2020003 WIRAYUDHA TANJAYA
2 1 2020007 HARDI SUTOMO

H

H

H

H

H

H

r-l

H

H

H

H

H

H

H

H

H

H

H

H

H



Tanggal
Form

Fakultas
Dosen

Prodi
![. K

8em

KeIae

No HI}T

08-?eb-2023 A2202 *** Daftar RLnciaa Nilal. l[ahaslsva ***
BffiT

feknit da,a ILau troqruter
Budi Eargono, S . !. , l[. e[g:.
Tekntk Elektro
rE1p031 - ROBOTITA

canJll 202212023

SPEEA HaL t, lll

UTSTgs Score GradeHama I'Iahaeis$ra

ffiIJTJTEIIS SUSBTO

TTNilAIIM ST}IT'EL ZEF}$YA
RAHJASA
CRISTT.A,N JOZEPH

.EII}ITDIL TESEAV}

fiErrtt

ISIRAnIDEE, TA$TAY},

EAnDI SIITOUO

0*300%40
uAs

30.0*

62

56

!r/A

55

92

55

92

62.L

58.8

34.2

66,59

93.2

57 .2

90. 5

55

50

55

50

95

60

85

60

50

35

72

92

56

93

1.

2.

3-

4.

5.

5

7

2L2018010

2120184L2

2L2018013

2L202 0001

2L2A2AOA2

2L2020003

2L2020007

C+

c

E

B-

A

c

A

>=80.00 = A
>=7 5.00 = A-

>=71.00 = B+

>=67.00 = B

>=63.00 = B-

>=59.00 = C+

>=56.00 = C

>=45.00 = D

>=0.00 = E

= 28.57*
!E 0*

-0t
=0*
= L4.29*

= L4.29?^

= 28.57*

=0t
= L4.29*

a3

=0
=0
=0
=1
=1

n3

=0
=1

Pimpinan Fakultas:Paraf Dosen:

Ud"
Budi HarEono, S.
lf . eng.

f


